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Uwaga:

powierzchnia montazowa dla silnika

\ niezbedna przestrzen boczna dla silnika
lub napedu tancuchowego (L lub R)

\

\

| powierzchnia montazowa dla jednostki

% sterujgcej silnika wymiary 180 x 250 mm
\

__—gniazdo CEE 16 A, 5P, 400 V
ochrona za pomoca bezpiecznika 6A (10A),
wytacznik pradowy 1=30 mA

Powierzchnia, do ktérej wykonywany jest montaz, musi by¢ réwna i

stabilna,a wszystkie powierzchnie montazowe powinny znajdowagé sie w

jednej ptaszczyznie. Otwoér musi by¢ pionowy i prostokatny.

Podtoga musi by¢ réwna i pozioma.
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nachylenie podtogi
w kierunku na zewnatrz

nachyerie 3%

nachylenie podtogi
w kierunku na zewnatrz

nachylenie 3%

Wymiary podane w mm

B = Szerokos$é¢ otworu

Sterowanie reczne

Wolna przestrzen nad nadprozem (min.)

= Szerokos$é otworu L/R | Obie strony min. 125 410, jezeli H< 2600
= Wysokos¢ stropu D | Glebokos$¢ prowadzenia H+490 ([F| 420, jezeli H< 4900
= Wolna przestrzeh nad nadprozem | Sterowanie elektr. lub za pom. przekt. tanc. 500, jezeli H< 7000
= Os$ walu nad nadprozem L/R | Silnik lub przekt. tanc. min. 375 | O$ walu nad nadprozem

= Wolna przestrzen W LEWO D | Giebokos¢ prowadzenia H+660 330, jezeli F= 410
= R = Wolna przestrzeh W PRAWO | Punkt mocowania, jezeli A| 330, jezeli F= 420
= Glebokos¢ prowadzenia poziomego| X \ Punkt mocowania H 380, jezeli F= 500

= Punkt mocowania nr 1

Punkty mocowania, jezeli 3000=<D<4500

montaz do
muru i cegly

J montaz do
betonu porowatego

Te]

100

Konstrukcyjne:

montaz do
ptaszcza

PROWADZENIE STANDARDOWE (SL)

PRACE, KTORE MUSZA ZOSTAC WYKONANE PRZEZ KLIENTA PRZED
WYKONANIEM MONTAZU, O ILE NIE UZGODNIONO INACZEJ

- Przygotowanie powierzchni montazowych dla prowadzenia bramy oraz dla sprezyn.
- Montaz prowadzenia poziomego mozna wykonaé¢ w oddaleniu maks. 1 metra od

konstrukgiji state;.

- Niezbedne powierzchnie montazowe oraz wolna przestrzeh wg rysunku.

Przygotowanie elektryczne:

(dla elektrycznie sterowanej bramy segmentowej)
- Gniazdo CEE 16 A, 5P, 400 V = gniazdo z przewodnikiem zerowym i uziemiajgcym
- Zapewni¢ odpowiednig, powierzchnie montazowg dla jednostki sterujgce;j silnika

17”777) NIEZBEDNA POWIERZCHNIA MONTAZOWA 000 POWIERZCHNIA MONTAZOWA DLA SILNIKA
" _ _ ) NIEZBEDNA WOLNA PRZESTRZEN

= Punkt mocowania nr 2 X

Punkt mocowania nr 1

H

= Wariant montazu sprezyn Y

Punkt mocowania nr 2

X2
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Punkty mocowania, jezeli D>=4500

Wariant montazu sprezyn

X Punkt mocowania nr 1

H

jezeli B< 2000-STP-1 sprezyna (SPR-1)

Y> | Punkt mocowania nr 2

(XI3)*2

Z |jezeli 2000>=B<6000-STP-2 sprezyna (SPR-2)

Y3 | Punkt mocowania nr 3

X/3

jezeli B>=6000-STP-4 sprezyna (SPR-4)

PRZYGOTOWANIE_KONSTRUKCYJNE
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